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elektronischer Form, wie im Zusatzfeld betreffend das Sequenzprotokoll angegeben (siehe Abschnitt 802 der 
Verwaltungsvorschriften). 
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Feld Nr. I Grundlage des Berichts 

1 . Hinsichtlich der Sprache beruht der Bericht auf der internationalen Anmeldung in der Sprache, in der sie 
eingereicht wurde, sofern unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. 

□ Der Bericht beruht auf einer Ubersetzung aus der Originalsprache in die foigende Sprache, 

bei der es sich um die Sprache der Ubersetzung handelt, die fur folgenden Zweck eingereicht worden ist: 

□ internationale Recherche (nach Regeln 12.3 und 23.1 b)) 

□ Veroffentlichung der internationalen Anmeldung (nach Regel 12.4) 

□ internationale vorlaufige Prufung (nach Regeln 55.2 und/oder 55.3) 

2. Hinsichtlich der Bestandteile* der internationalen Anmeldung beruht der Bericht auf (Ersatzbtatter, die dem 
Anmeldeamt auf eine Aufforderung nach Artikel 14 hin vorgelegt wurden, gelten im Rahmen dieses Berichts als 
"ursprunglich eingereicht" und sind ihm nicht beigefugt): 



Beschreibung, Seiten 

8-24 
1-7, 7a 



in der ursprunglich eingereichten Fassung 
eingereicht mit dem Antrag 



Anspruche, Nr. 

1-34 



eingereicht mit dem Antrag 



Zeichnungen, Blatter 

1/10-10/10 



in der ursprunglich eingereichten Fassung 



□ einem Sequenzprotokoll und/oder etwaigen dazugehorigen Tabellen - siehe Zusatzfeld betreffend das 
Sequenzprotokoll 

3. □ Aufgrund der Anderungen sind foigende Unterlagen fortgefallen: 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): 

□ etwaige zum Sequenzprotokoll gehorende Tabellen (genaue Angaben): 

4. M Dieser Bericht ist ohne Berucksichtigung (von einigen) der diesem Bericht beigefugten und nachstehend 
aufgelisteten Anderungen erstellt worden, da diese aus den im Zusatzfeld angegebenen Grunden nach 
Auffassung der Behorde uber den Offenbarungsgehalt in der ursprunglich eingereichten Fassung hinausgehen 
(Regel 70.2 c)). 

□ Beschreibung: Seite 
IS Anspruche: Nr. 5 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): 

□ etwaige zum Sequenzprotokoll gehorende Tabellen (genaue Angaben): 

* Wenn Punkt 4 zutrlfft, konnen einige oder alle dieser Blatter mit der Bemerkung 
"ersetzt" versehen werden. 
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Feld Nr. V Begrundete Feststellung nach Artikel 35 (2) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen 
Tatigkeit und der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser 
Feststellung 

1. Feststellung 



Neuheit (N) 


Ja: 


Anspruche 


1-34 




Nein: 


Anspruche 




Erfinderische Tatigkeit (IS) 


Ja: 


Anspruche 


1-34 




Nein: 


Anspruche 




Gewerbliche Anwendbarkeit (IA) 


Ja: 


Anspruche: 


1-34 




Nein: 


Anspruche: 





2. Unterlagen und Erklarungen (Regel 70.7): 
siehe Beiblatt 
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(BEIBLATT) 

Zu Punkt V. 

1 . Unabhangiger Anspruch 1 : 

1.1. Artikel33(2) PCT: 
Das Dokument D1: DE 299 21 514 U1, wird als nachstliegender Stand der 
Technik angesehen. Es offenbart eine rechnergesteuerte Transportvorrichtung 
gemaB dem Oberbegriff von Anspruch 1 , die einen durch mindestens ein 
Fahrwerk horizontal verfahrbaren, vertikalen Mast 12, eine an diesem gefuhrte 
und uber einen ersten Hubantrieb vertikal verstellbare Hubplattform 13 und einen 
tiber einen zweiten Hubantrieb gegenuber dieser vertikal heb- und senkbaren 
Aufnahmetisch 15 aufweist, der einen Abstellplatz umfasst, auf dem 
ausschlieBlich in einer Ebene liegend wenigstens ein Ladehilfsmittel abstellbar 
ist, und auf der Hubplattform 13 eine Lastaufnahmevorrichtung 14 zum Ein- und 
Auslagern von Ladehilfsmitteln, wie Behalter, Karton und dgL, in ein bzw. aus 
einem Regalfach eines Lagerregals angeordnet ist und einen Abstellplatz 
umfasst, auf dem ausschlieBlich in einer Ebene liegend wenigstens ein 
Ladehilfsmittel abstellbar ist, wobei die Hubplattform 13 und der Aufnahmetisch 
15 ubereinander angeordnet sind. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 unterscheidet sich also von der 
Transportvorrichtung der D1 durch die Merkmale des Kennzeichens. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 ist somit neu (Artikel 33(2) PCT). 

1 .2. Artikel 33(3) PCT: 

Die mit der vorliegenden Erfindung zu losende Aufgabe kann somit darin gesehen 
werden, eine rechnergesteuerte Transportvorrichtung mit einem hohen MaB an 
Flexibility zu schaffen. 



Internationales Aktenzeichen 
PCT/AT2005/000068 



Die D2: US 4 465 174 A zeigt eine Transportvorrichtung mit einer 
Lastaufnahmevorrichtung 18 Aufnahmetisch mit synchron aufeinander zu und 
voneinander weg bewegbaren Tragarmen. 



Eine rechnergesteuerte Transportvorrichtung dadurch gekennzeichnet, dass die 
Lastaufnahmevorrichtung zwei parallel nebeneinander Iiegende, durch einen 
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Verstellantrieb in begrenztem MaBe jeweils um einen Verstellweg synchron 
aufeinander zu und voneinander weg bewegbare sowie in Richtung des 
Regalfaches ausfahrbare Teleskopschubarme zum Ein- und Auslagern der 
Ladehilfsmittel aufweist und der Aufnahmetisch einen Hubtragrahmen umfasst, 
der einen etwa dem AuBenumriss der Hubplattform entsprechenden AuBenumriss 
aufweist und in dem zumindest ein Durchbruch ausgebildet ist, wobei dieser 
Durchbruch eine erste Hauptabmessung parallel zur Langserstreckung der 
Teleskopschubarme aufweist, die geringfugig groBer ist als die maximale Lange 
eines jeden auf die Hubplattform eingefahrenen Teleskopschubarmes und eine 
zweite Hauptabmessung senkrecht zur Langserstreckung der Teleskopschubarme 
aufweist, die groBer ist als die Summe aus den maximalen Breiten der auf die 
Hubplattform eingefahrenen Teleskopschubarme zuzuglich des maximalen 
Verstellweges eines jeden Teleskopschubarmes und dass der Aufnahmetisch 
uber den zweiten Hub- antrieb aus der mit einer horizontalen Auflageflache der 
Hubplattform fluchtenden oder gegenuber der Auflageflache der Hubplattform 
abgesenkten Gbernahme- bzw. Obergabestellung bis uber die Auflageflache 
hinaus in die Transportstellung verstellbar und auf wenigstens einer parallel zum 
Mast verlaufenden Linearfuhrung gelagert ist, wobei in der Ubernahme- bzw. 
Obergabestellung des Aufnahmetisches der Durchbruch von den beiden 
Teleskopschubarmen durchsetzt ist, wird durch den vorliegenden Stand der 
Technik weder gezeigt noch nahegelegt. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 beruht somit auf einer erfinderischen Tatigkeit 
(Artikel 33(3) PCT). 

2. Unabhangiger Anspruch 5: 

2.1. Artikel 33(2) PCT: 

Das Dokument D1: DE 299 21 514 U1, wird als nachstliegender Stand der 
Technik angesehen. Es offenbart eine rechnergesteuerte Transportvorrichtung 
gemaB dem Oberbegriff von Anspruch 5, die einen durch mindestens ein 
Fahrwerk horizontal verfahrbaren, vertikalen Mast 12, eine an diesem gefuhrte 
und uber einen ersten Hubantrieb vertikal verstellbare Hubplattform 13 und einen 
uber einen zweiten Hubantrieb gegenuber dieser vertikal heb- und senkbaren 
Aufnahmetisch 15 aufweist, der einen Abstellplatz umfasst, auf dem 
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ausschlieBlich in einer Ebene liegend wenigstens ein Ladehilfsmittel abstellbar 
ist, und auf der Hubplattform 13 eine Lastaufnahmevorrichtung 14 zum Ein- und 
Auslagern von Ladehilfsmitteln, wie Behalter, Karton und dgl., in ein bzw. aus 
einem Regalfach eines Lagerregals angeordnet ist und einen Abstellplatz 
umfasst, auf dem ausschlieBlich in einer Ebene liegend wenigstens ein 
Ladehilfsmittel abstellbar ist, wobei die Hubplattform 13 und der Aufnahmetisch 
15 ubereinander angeordnet sind. 

Der Gegenstand des Anspruchs 5 unterscheidet sich also von der 
Transportvorrichtung der D1 durch die Merkmale des Kennzeichens. 

Der Gegenstand des Anspruchs 5 ist somit neu (Artikel 33(2) PCT). 

2.2. Artikel 33(3) PCT: 

Die mit der vorliegenden Erfindung zu losende Aufgabe kann somit darin gesehen 
werden, eine rechnergesteuerte Transportvorrichtung mit einem hohen MaB an 
Flexibility zu schaffen. 

Aus dem zitierten Stand der Technik weist lediglich die D2 eine Transportvorrichtung 
mit zwei getrennt angeordneten Hubantrieben auf, wobei die D2 keine Hubplatform 
aufweist, sondern eine horizontale mit Rollen versehene Forderstrecke 14, auf die die 
nach aussen stehenden Lippen 24a, 24b der zu transportierenden Behalter gelegt 
werden wahrend der Aufnahmetisch 18 weiterhin nach unten bewegt wird, so dass 
ein kontrolliertes Anhalten des Aufnahmetisches 18 in bezug auf die horizontale 
Forderstrecke nicht notwendig ist. 

Somit werden weder ein kontrolliertes Anhalten des Aufnahmestisches in bezug auf 
die Hubplatform noch die entsprechende Sensorik durch die D2 oder den ubrigen 
zitierten Stand der Technik nahegelegt. 

Der Gegenstand des Anspruchs 5 beruht aus diesen Grunden auf einer 
erfinderischen Tatigkeit (Artikel 33(3) PCT). 

3. Abhangige Anspruche 2-4, 6-34: 

Die Anspruche 2-4, 6-34 sind vom Anspruch 1 oder 5 abhangig und erfullen damit 
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ebenfalls die Erfordernisse des PCT in bezug auf Neuheit und erfinderische 
Tatigkeit. 
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Rechnergesteuerte Transportvorrichtung 

Die Erfindung betrifft eine Transportvorrichtung, insbesondere ein Regalbediengerat, wie sie 
in den Oberbegriffen der Anspruche 1 und 5 beschrieben ist. 

5 

Aus der DE 299 21 514 Ul ist ein zwischen Lagerregalen verfahrbares Regalbediengerat be- 
kannt, das einen senkrechten Mast aufweist, der am MastfuB mittels einem Fahrwerk antreib- 
bar und iiber zwei Laufrader auf einer unteren Fuhrungsschiene abgestutzt ist. Am Mast ist 
eine iiber einen ersten Hubantrieb vertikal verstellbare Hubplattform gefiihrt, auf der eine Last- 

10 aufhahmevorrichtung zum Ein- und Auslagern von Ladehilfsmitteln, wie Behalter, Karton 

oder dgl., in ein bzw. aus einem Regalfach der Lagerregale angeordnet ist und einen Abstell- 
platz aufweist, der so ausgelegt ist, dass nur ein Ladehilfsmittel darauf Platz findet. Mittels der 
Lastaufnahmevorrichtung sind zwei Tiefenpositionen im Regalfach anfahrbar, womit erreicht 
wird, dass die Regalgasse zwischen den Lagerregalen minimal, der fur die Lagerregale zur 

15 Verfugung stehende Platz dagegen maximal ist. Um zwei Ladehilfsmittel mit dem Regalbe- 
diengerat gleichzeitig mitnehmen zu konnen, ist an der Hubplattform zusatzlich ein iiber ei- 
nen zweiten Hubantrieb gegeniiber dieser vertikal heb- und senkbarer Aufnahmetisch vorge- 
sehen. Der Aufoahmetisch ist an einer parallel zum Mast verlaufenden Linearfuhrung gelagert, 
die genauso wie der zweite Hubantrieb, auf der Hubplattform angeordnet ist. Mit dem Auf- 

20 nahmetisch wird ein erstes Ladehilfsmittel soweit angehoben, dass auf der Hubplattform ein 
zweites Ladehilfsmittel storungsfrei transportiert sowie ein- und ausgelagert werden kann. 

Weiters ist aus der DE 695 12 309 T2 ein Regalbediengerat zum Aufhehmen eines Rieses 
gepackter Bogen Papier bekannt, das einen rechteckigen Fahrrahmen und zwischen dessen 

25 vertikalen Masten eine, in der Hohe verfahrbare Hubplattform aufweist, wobei der Fahrrah- 
men an einer unteren und oberen Fuhrungsschiene gefiihrt und mittels unteren und oberen 
Fahrwerken antreibbar ist. Die Hubplattform ist an zwei, jeweils langs der Masten vertikal 
verstellbaren Heberahmen (103) befestigt und ist zum einen mit einem Aufnahme-, Festhalte- 
und Zugmechanismus (D) zum Hochheben, Festhalten sowie zum Herausziehen des gestapel- 

30 ten Rieses aus dem Lagerregal und zum anderen mit einem Entlade- und Stapelmechanismus 
(E) zum Entfernen des herausgezogenen Rieses, zum Entladen sowie Stapeln desselben auf 
einer Palette (109) ausgestattet. Die Palette (109) ist dabei auf einer teleskopierbaren Gabel- 
vorrichtung (106) unterhalb des Aufhahme-, Festhalte- und Zugmechanismus (D) angeordnet 
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und gegentiber dem Entlade- und Stapelmechanismus (E) in Position gehalten. Die Gabelvor- 
richtung (106) ist auf einer Paletten-Handhabungsvorrichtung (C) angeordnet, welche eben- 
falls an den Heberahmen (103) gelagert und gegentiber der Hubplattform in der Hohe ver- 
stellbar ist. 

5 

Die US 4,465,174 A beschreibt eine Vorrichtung zum Transport eines Behalters zwischen 
einer horizontalen Behalterspeicherstrecke (20) mit zwei Speicherbahnen (20a, 20b) und ei- 
ner in vertikaler Richtung verstellbaren Behalteraufnahme (18). Die Behalteraufnahme ist 
tiber Ftihrungsorgane (10a) an einem vertikalen Ftihrungsprofil (12) gelagert und mit einem 

10 Hubantrieb (M) gekoppelt und bildet einen Abstellplatz fur einen Behalter aus. Zwischen der 
Behalterspeicherstrecke und dem Ftihrungsprofil ist eine Forderstrecke angeordnet, die zwei 
Forderbahnen (22a, 22b) umfasst Diese sind jeweils mit ihrem einen Ende an einem stationa- 
ren Zapfen (25a, 25b) gelenkig gelagert und mit ihrem zweiten Ende mit einer Gewindespin- 
del (30a, 30b) verbunden. Die Gewindespindeln werden von einem gemeinsamem Motor 

15 angetrieben, welcher auf einem horizontalen Winkelprofil (34) befestigt ist. Das Winkelprofil 
(34) ist tiber eine Hubeinrichtung (38) in begrenztem MaBe heb- und senkbar, urn auf diese 
Weise die Neigung der Forderbahnen so zu verandern, dass diese entweder in Richtung der 
den Speicherbahnen zugewandten Enden ansteigen oder abfallen. Die Forderbahnen sind 
jeweils mit mehreren in Reihe hintereinander angeordneten Forderrollen (R) ausgestattet und 

20 tiber die Gewindespindeln gegenlaufig zwischen einer aufeinander zu bewegten Transport- 
stellung und einer auseinander bewegten Seitenstellung verstellbar am Winkelprofil gelagert. 
Der Behalter ist an seinen gegenuberliegenden Seitenwanden mit von den oberen Kanten 
vorspringenden Lippen (24a, 24b) versehen, die wahrend des Transportes der Behalter auf 
den Forderbahnen auflasten. 

25 

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine verbesserte, rechnergesteuerte 
Transportvorrichtung zu schafTen, die eine zuverlassige Arbeitsweise und ein hohes Mafl an 
Flexibilitat in der Lagerhaltung von Ladehilfsmitteln erlaubt sowie sich durch ihren einfa- 
chen Aufbau auszeichnet. 

30 

Die Aufgabe der Erfindung wird durch die im Kennzeichenteil des Anspruches 1 wiedergege- 
benen Merkmale gelost. Die tiberraschenden Vorteile sind, dass das Lagersystem nicht auf ei- 
ne einzige Type von ein- und auszulagernden Ladehilfsmitteln mit identer AuBenabmessung 
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im Hinblick auf die Lange/Breite eingeschrankt werden muss, sondem Ladehilfsmitteln tiber 
die Lastaufnahmevorrichtung manipuliert werden konnen, die unterschiedliche AuBenabmes- 
sungen aufweisen und dadurch eine auBerst flexible Lagerhaltung moglich ist. Dazu kommt, 
dass die Hubplattform und der Aufhahmetisch nur so schmal ausgelegt sind, dass auf diesen 
5 jeweils nur ein Ladehilfsmittel Platz findet, betrachtet in Richtung senkrecht zur Langserstre- 
ekung der Regalgasse, wodurch die Regalgasse minimal breit und der fur die Lagerregale zur 
Verfugung stehende Platz dagegen maximal ist. Weiters ist von Vorteil, dass der Aufhahme- 
tisch bei ausreichender Steifigkeit ein minimales Eigengewicht aufweist und deshalb ein An- 
triebsmotor mit niedriger Antriebsleistung eingesetzt werden kann und die Verstelleigen- 

1 0 schaften, wie Anfahrbeschleunigungen und Verfahrgeschwindigkeiten des Aufhahmetisches 
verbessert werden. Ferner kann dann, wenn ein Ladehilfsmittel verdreht auf die Hubplattform 
aufgeschoben wird, uber die in begrenztem MaBe aufeinander zustellbaren Teleskopschub- 
arme das Ladehilfsmittel wieder ausgerichtet imd auf der Hubplattform zentriert werden. Da- 
durch kann die bei Wiederaufhahme eines Ladehilfsmittels bestehende Gefahr der Verkan- 

1 5 tung bei der Abgabe dieses Ladehilfsmittels von der Hubplattform auf den Aufhahmetisch 
oder aber auch beispielsweise in ein Regalfach zuverlassig vermieden werden. 

Vorteilhaft ist auch die Ausgestaltung nach Anspruch 2, da mit dem erfindungsgemaBen 
Aufbau des Hubtragrahmens vom Aufhahmetisch 5 die Gesamtkonstruktion des Regalbedien- 
20 gerates vereinfacht wird. 

Die Ausbildung nach Anspruch 3 stellt einen optimalen Kompromiss zwischen Lasttrag- 
fahigkeit des Hubtragrahmens und Flexibilitat in der Handhabung von Ladehilfsmitteln mit 
unterschiedlicher AuBenabmessung dar. In der abgesenkten Ubergabe- bzw. Ubemahmestel- 
25 lung des Aufhahmetisches, werden die voneinander getrennten Durchbruche von den Tele- 
skopschubarmen durchsetzt, wobei dennoch die Moglichkeit der Verstellung der Teleskop- 
schubarme quer zu deren Langserstreckung erhalten bleibt, ohne mit dem Aufhahmetisch zii 
kollidieren. 

30 Eine exakte Fiihrung der Teleskopschubarme ergibt sich aus der Weiterbildung nach An- 
spruch 4. 

Die Aufgabe der Erfindung wird aber auch durch die Merkmale im Anspruch 5 gelost. Dabei 
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ist von Vorteil, dass das Eigengewicht der Hubplattform verringert, die wenigstens eine Fiih- 
rungsbahn am Mast als auch die Fiihrungsorgane auf der Hubplattform entlastet und die Bau- 
hohe der Hubplattform reduziert werden. Dadurch werden besonders gunstige Verstelleigen- 
schaften, wie hohe Anfahrbeschleunigungen und Verfahrgeschwindigkeiten der Hubplatt- 
form bei hoher Lasttragfahigkeit erreicht. Dariiber hinaus wird iiber die Sensoren die maxi- 
male Verstellbewegung des Aufnahmetisches in und entgegen der Richtung auf die Hubplatt- 
form begrenzt, somit die Gefahr einer Kollision mit der Hubplattform bzw. eine Zerstorung 
des zweiten Hubantriebes wirkungsvoll vermieden und der Aufnahmetisch nur soweit ange- 
hoben, wie es erforderlich ist, wenn auf der Hubplattform ein Ladehilfsmittel transportiert 
werden soil. 

Vorteilhafte Anordnungen des Antriebsmittels und des Mitnehmers sowie deren Ausbildun- 
gen sind in den Anspruchen 6 bis 9 beschrieben. 

Vorteilhaft ist auch die Ausgestaltung nach Anspruch 10, mit der ein einfacher Ubertrieb der 
Antriebskraft auf den Aufnahmetisch erreicht wird. 

Bei der Ausbildung nach Anspruch 1 1 ist von Vorteil, dass weder die Hubplattform noch der 
Aufnahmetisch das Eigengewicht des Antriebsmotors vom zweiten Hubantrieb tragen muss, 
was sich wiederum gunstig auf die obigen Verstelleigenschaften der Hubplattform und des 
Aufnahmetisches auswirkt. Dariiber hinaus wird die Installation der Hubplattform und des 
Aufnahmetisches vereinfacht. 

Eine vorteilhafte Anordnung und Ausgestaltung der Sensoren ist im Anspruch 12 beschrie- 
ben. 

Eine vorteilhafte Ausgestaltung des zweiten Hubantriebes ist im Anspruch 13 beschrieben. 

Die unterschiedlichen Steuerungsmoglichkeiten, wie in den Anspruchen 14 und 15 beschrie- 
ben, erlauben einerseits eine positionierte Verstellung des Aufnahmetisches relativ zur Hub- 
plattform und andererseits konnen wahrend dem Verfahren der Transportvorrichtung, insbe- 
sondere des Regalbediengerates entlang der Regalgasse, der Aufnahmetisch und die Hub- 
plattform in einem festen Abstand (entspricht dem Verstellhub) zueinander synchron in eine 
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vom Rechnersystem vorgegebene Sollposition verstellt werden. Um jedoch das Regalbedien- 
gerat im Hinblick auf die Spielzeiten fur die Ein- und Auslagerung von Ladehilfsmitteln noch 
effizienter zu gestalten, konnen wahrend dem Verfahren der Transportvorrichtung sowohl der 
Aufiiahmetisch als auch die Hubplattform relativ zueinander verstellt werden. 

Die Fortbildungen nach den Anspriichen 16 bis 1 8 sind von Vorteil, da der Aufiiahmetisch 
und gegebenenfalls auch die Hubplattform in ihren entsprechenden Stellungen positioniert 
festgehalten werden konnen und somit auch wahrend der Verstellung der Transportvorrich- 
tung, insbesondere des Regalbediengerates entlang der Regalgasse, die Ladehilfsmittel zum 
einen von der Hubplattform und zum anderen vom Aufiiahmetisch zuverlassig getragen wer- 
den. 



GemaB den bevorzugten Ausgestaltungen nach Anspriichen 19 und 20, wird ein zusatzlicher 
Zugmitteltrieb als zweiter Hubantrieb nicht benotigt. Erfindungsgemafl ist das Zugmittel des 

1 5 ersten Hubantriebes fur die Hubplattform um ein zweites Antriebsrad des so genannten Ome- 
ga-Antriebes gelegt und kann der Aufiiahmetisch durch das angetriebene, zweite Antriebsrad 
entlang dem zwischen der Hubplattform und dem an der Mastspitze gelagerten, ersten Um- 
lenkrad gezogenen Strang des Zugmittels vom ersten Hubantrieb vertikal verstellt werden. 
Da der Antriebsmotor des zweiten Hubantriebes getrennt von der Hubplattform angeordnet 

20 ist, wird das Eigengewicht der Hubplattform reduziert. Ebenso wird eine Kostenersparnis in 
der Herstellung der Hubplattform erreicht. 

Vorteilhaft ist auch die Ausgestaltung nach Anspruch 21, da am Aufiiahmetisch ausschliefi- 
lich die dritten Antriebs- und Umlenkrader vom zweiten Hubantrieb angeordnet sind und um 

25 die dritten Antriebs- und Umlenkrader das endlos umlaufende Zugmittel eines Hilfsantriebes 
gefuhrt sind, sodass am Aufiiahmetisch keine zusatzlichen Aufbauten fur Zugmittelspanner, 
Zugmittelbefestigungselemente und dgl. vorgesehen werden mtissen. Der Hilfsantrieb wird 
seitlich versetzt neben dem ersten Hubantrieb am Mast angeordnet. Dieser Freiraum neben 
dem ersten Hubantrieb ist ohnehin vorhanden, sodass keine Verbreiterung des Regalbedien- 

30 gerates notwendig ist. Dadurch ist nun aber eine besonders Platz sparende Anordnung in ver- 
tikaler Richtung erreicht, sodass ein AnfahrmaB in vertikaler Richtung gering gehalten wer- 
den kann und die obersten Regalpositionen eines Lagerregals problemlos angefahren werden 
koimen. 
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Ein vorteilhaftes Fiihrungskonzept des Aufnahmetisches ist im Anspruch 22 beschrieben. 

GemaB Anspruch 23 ist von Vorteil, dass die Linearftihrung fur den Aufnahmetisch getrennt 
vom Lastaufhahmemittel angeordnet ist, wodurch das Eigengewicht der Hubplattform redu- 
5 ziert wird. Weiters ist von Vorteil ist, dass die Linearftihrung am Mast sowohl fur die Hub- 
plattform als auch fur den Aufnahmetisch dient und sich dadurch die Gesamtkonstruktion 
wesentlich vereinfacht. 

Eine mogliche Ausgestaltung des Hubtragrahmens des Aufnahmetisches ist im Anspruch 24 
10 beschrieben. 

Die Fortbildungen nach den Anspruchen 25 bis 29 sind von Vorteil, da damit eine leichtbau- 
ende Konstruktion geschaffen ist, sodass die sich auf den Mast nachteilig auswirkenden, dy~ 
namischen Beanspruchungen herabgesetzt werden konnen. Eine besonders formstabile Aus^ 

1 5 bildung des Aufnahmetisches ist in Anspruch 26 beschrieben. Vorteilhaft ist auch die Aus- 
gestaltung des Aufnahmetisches, wie im Anspruch 27 beschrieben, da nun unterschiedliche 
Langenanderungen der Zugmittel des ersten Hub- und Hilfsantriebes und gegebenenfalls die 
damit verbundene 3 ungenaue Positionierung des Aufnahmetisches gegenuber der Hubplatt- 
form ausgeglichen werden konnen. Dazu kann nun in der Ubernahme- bzw. Ubergabestel- 

20 lung der Hubrost vom Hubtragrahmen getrennt werden. Der Hubrost stiitzt sich dabei auf der 
Hubplattform ab 5 wahrend der Hubtragrahmen gegebenenfalls noch gegenuber der Hubplatt- 
form weiter nach unten verstellt wird. Wird der Aufnahmetisch in die Transportstellung an- 
gehoben, wird der Hubrost wiederum von der Hubplattform abgehoben und die Kupplungs- 
teile eingerastet. 

25 

Vorteilhaft sind auch die Ausbildungen nach den Anspruchen 30 und 3 1, die sich durch ihren 
einfachen Aufbau und ihre wirtschaftliche Herstellung auszeichnen. 

GemaB den Anspruchen 32 und 33 wird das ungehinderte Eintauchen der Tragstabe vom 
30 Hubrost in die Freiraume zwischen den Stutzauflagen des Aufnahmegestelles bzw. den End- 
losforderern ermoglicht. Die Ausfuhrung nach Anspruch 33 ist besonders von Vorteil, da an 
einem Ein- bzw. Auslagerungsort in der Vorzone, das auf die Hubplattform abgesetzte Lade- 
hilfsmittel uber die Langsfordereinrichtung an eine, diesem in Forderrichtung nachgeordnete 
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Abgabevorrichtung, insbesondere eine angetriebene Fordereinrichtung, abgegeben werden 
kann, ohne dabei die Teleskopschubarme ausfahren zu mtissen. Dazu kommt, dass damit 
auch Ladehilfsmittel mit kleinen Auflenabmessungen (Lange/Breite) zuverlassig transportiert 
werden konnen. 

5 

Schlussendlich wird gemaB Anspruch 34 ein weseritlicher Spielzeitgewinn bei der Abgabe 
und Wiederaufhahme von Ladehilfsmitteln an einem Ein- bzw. Auslagerungsort in der Vor- 
zone am Ende der Regalgasse erreicht. Dazu werden die Hubplattform in einer von einem 
Rechnersystem vorgegebenen Sollposition und der Aufnahmetisch relativ zur Hubplattform 

10 in einem festen Abstand (entspricht dem Verstellhub) gehalten und das auf dem Aufnahme- 
tisch abgestellte oder abzustellende, erste Ladehilfsmittel tiber eine in der Vorzone angeord- 
nete Beschickungs- und Entnahmevorrichtung, insbesondere einem Schieber, und das auf der 
Hubplattform abgestellte oder abzustellende, zweite Ladehilfsmittel tiber die Lastaufhahme- 
vorrichtung gleichzeitig manipuliert, insbesondere von der Hubplattform oder vom Aufnah- 

1 5 metisch abgeschoben bzw. auf die Hubplattform oder den Aufnahmetisch aufgeschoben. 

Die Erfindung wird im Nachfolgenden anhand der in den Zeichnungen dargestellten Ausfuh- 
rungsbeispiele naher erlautert. 

20 Es zeigen: 

Fig. 1 die erfindungsgemaBe Transportvorrichtung, insbesondere ein Regalbediengerat 
mit der Hubplattform, dem in die Transportstellung angehobenen Aufnahmetisch 
und einer ersten Ausfuhrungsvariante eines zweiten Hubantriebes fur den Aufhah- 
25 metisch, in perspektivischer Ansicht und in vereinfachter Darstellung; 

Fig. 2 die Transportvorrichtung nach Fig. 1 mit der Hubplattform und dem in die Ober- 
nahme- bzw. Ubergabestellung abgesenkten Aufiiahmetisch, in perspektivischer 
Ansicht und in schematischer Darstellung; 



30 



Fig. 3 einen Teilbereich der Transportvorrichtung nach Fig. 1 ? teilweise geschnitten und 
in vereinfachter Darstellung; 
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Fig. 4 einen Teilbereich der Transportvorrichtung nach Fig. 2, teilweise geschnitten und 
in schematischer Darstellung; 

Fig. 5 einen Teilbereich der erfindungsgemaBen Transportvorrichtung mit der Hubplatt- 
5 form, dern in die Transportstellung angehobenen Aufhahmetisch und einer anderen 

Ausfuhrungsvariante des zweiten Hubantriebes fur den Aufhahmetisch, in Seiten- 
ansicht, teilweise geschnitten und in schematischer Darstellung; 

Fig. 6 einen Teilbereich der Transportvorrichtung nach Fig. 5 mit der Hubplattform und 
10 dem in die Ubernahme- bzw. Ubergabestellung abgesenkten Aufhahmetisch, in 

Seitenansicht, teilweise geschnitten und in schematischer Darstellung; 

Weiter auf Seite 8 im Urtext! 

15 



20 



25 



30 
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Patentanspriiche 

1 . Rechnergesteuerte Transportvoirichtung, insbesondere Regalbediengerat (1) 5 die ei- 
nen durch mindestens ein Fahrwerk (9) horizontal verfahrbaren, vertikalen Mast (7), eine an 
5 diesem gefuhrte und fiber einen ersten Hubantrieb (14) vertikal verstellbare Hubplattform (5) 
und einen uber einen zweiten Hubantrieb (22, 22') gegemiber dieser vertikal heb- und senk- 
baren Aufnahmetisch (6) aufweist, der einen Abstellplatz umfasst, auf dem ausschlieBlich in 
einer Ebene liegend wenigstens ein Ladehilfsmittel (30) abstellbar ist, und auf der Hubplatt- 
form (5) eine Lastaufhahmevorrichtung (32) zum Ein- und Auslagern von Ladehilfsmitteln 
10 (30), wie Behalter, Karton und dgL, in ein bzw. aus einem Regalfach eines Lagerregals ange- 
ordnet ist und einen Abstellplatz umfasst, auf dem ausschlieBlich in einer Ebene liegend we- 
nigstens ein Ladehilfsmittel (30) abstellbar ist, wobei die Hubplattform (5) und der Aufnahme- 
tisch (6) iibereinander angeordnet sind, dadurch gekennzeichnet, dass die Lastaufhahmevor- 
richtung (32) zwei parallel nebeneinander liegende, durch einen Verstellantrieb in begrenz- 
1 5 tern MaBe jeweiis urn einen Verstellweg (52) synchron aufeinander zu und voneinander weg 
bewegbare sowie in Richtung des Regalfaches ausfahrbare Teleskopschubaime (33) zum 
Ein- und Auslagern der Ladehilfsmittel (30) aufweist und der Aufnahmetisch (6) einen Hub- 
tragrahmen (46) umfasst, der einen etwa dem AuBenumriss der Hubplattform (5) entspre- 
chenden AuBenumriss aufweist und in dem zumindest ein Durchbruch (47) ausgebildet ist, 
20 wobei dieser Durchbruch (47) eine erste Hauptabmessung (48) parallel zur Langserstreckung 
der Teleskopschubarme (33) aufweist, die geringfugig groBer ist als die maximale Lange (49) 
eines jeden auf die Hubplattform (5) eingefahrenen Teleskopschubarmes (33) und eine zwei- 
te Hauptabmessung (50) senkrecht zur Langserstreckung der Teleskopschubarme (33) auf- 
weist, die groBer ist als die Summe aus den maximalen Breiten (51) der auf die Hubplattform 
25 (5) eingefahrenen Teleskopschubarme (33) zuzuglich des maximalen Verstellweges (52) ei- 
nes jeden Teleskopschubarmes (33) und dass der Aufnahmetisch (6) liber den zweiten Hub- 
antrieb (22, 22') aus der mit einer horizontalen Auflageflache (31) der Hubplattform (5) 
fluchtenden oder gegeniiber der Auflageflache (31) der Hubplattform (5) abgesenkten Uber- 
nahme- bzw. Ubergabestellung bis uber die Auflageflache (31) hinaus in die Transportstel- 
30 lung verstellbar und auf wenigstens einer parallel zum Mast (7) verlaufenden Linearfuhrung 
gelagert ist, wobei in der Obernahme- bzw. Ubergabestellung des Aufnahmetisches (6) der 
Durchbruch (47) von den beiden Teleskopschubarmen (33) durchsetzt ist. 
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2. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dass ein verbleibender, etwa U-formiger oder rahmenformiger Randsteg vom Hubtragrahmen 
(46) den Abstellplatz ausbildet und das Ladehilfsmittel (30) zumindest an den in Ausfahrrich- 
tung der Teleskopschubarme (33) hintereinander liegenden, frei vorkragenden Tragarmen 

5 (70) abgestutzt ist. 

3. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Hubtragrahmen (46) zwei parallele, etwa rechteckige Durchbriiche (47) aufweist, die 
in quer zur Langserstreckung der Teleskopschubarme (33) gegeniiberliegenden Randberei- 

10 chen angeordnet sind, wobei jeder Durchbruch (47) eine erste Hauptabmessung (48) parallel 
zur Langserstreckung der Teleskopschubarme (33) aufweist, die geringfugig grofier ist als die 
maximale Lange (49) eines jeden auf die Hubplattform (5) eingefahrenen Teleskopschub- 
armes (33) und eine zweite Hauptabmessung (50) senkrecht zur Langserstreckung der Teles- 
kopschubarme (33) aufweist, die grofler ist als die maximale Breite (51) eines jeden auf die 

15 Hubplattform (5) eingefahrenen Teleskopschubarmes (33) zuzuglich eines maximalen Ver- 
stellweges (52) eines jeden Teleskopschubarmes (33), wobei in der Ubernahme- bzw. Uber- 
gabestellung des Aufiiahmetisches (6) die Durchbriiche (47) jeweils von einem Teleskop- 
schubarm (33) durchsetzt sind. 

20 4. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch I, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Teleskopschubarme (33), insbesondere Tragrahmen (34), liber wenigstens zwei 
senkrecht zu deren Langserstreckung verlaufenden und in deren Ausfahmchtung mit Abstand 
angeordnete Linearfuhrungen (38) auf der Hubplattform (5) gelagert und jeweils mit dem 
Verstellantrieb gekoppelt sind. 

25 

5. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung, insbesondere Regalbediengerat (1), die ei- 
nen durch mindestens ein Fahrwerk (9) horizontal verfahrbaren, vertikalen Mast (7), eine an 
diesem gefuhrte und uber einen ersten Hubantrieb (14) vertikal verstellbare Hubplattform (5) 
und einen liber einen zweiten Hubantrieb (22, 22 c ) gegenuber dieser vertikal heb- und senk- 
30 baren Aufhahmetisch (6) aufweist, der einen Abstellplatz umfasst, auf dem ausschlieBlich in 
einer Ebene liegend wenigstens ein Ladehilfsmittel (30) abstellbar ist, und auf der Hubplatt- 
form (5) eine Lastaufiiahmevorrichtung (32) zum Ein- und Auslagem von Ladehilfsmitteln 
(30), wie Behalter, Karton und dgL, in ein bzw. aus einem Regalfach eines Lagerregals ange- 
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ordnet ist und einen Abstellplatz umfasst, auf dem ausschlieBlich in einer Ebene liegend we- 
nigstens ein Ladehilfsmittel (30) abstellbar ist, wobei die Hubplattform (5) und der Aufhah- 
metisch (6) (ibereinander angeordnet sind, dadurch gekennzeichnet, dass der zweite Huban- 
trieb (22, 22') fiir den Aufhahmetisch (6) mit einem Antriebsmotor (25, 25 ft ), einem Antriebs- 
5 mittel und einem in dieses form- und/oder kraftschlussig eingreifenden Mitnehmer von der 
Hubplattform (5) getrennt angeordnet ist und der Aufhahmetisch (6) fiber den zweiten Hub- 
antrieb (22, 22 6 ) zwischen der mit einer horizontalen Auflageflache (31) der Hubplattform 
(5) fluchtenden oder gegenuber der Auflageflache (3 1) der Hubplattform (5) abgesenkten 
Ubernahme- bzw. Ubergabestellung und einer zumindest um die Hohe eines Ladehilfsmittels 
10 (30) oberhalb liegenden, angehobenen Transportstellung verstellbar ist und dass Sensoren zur 
Steuerung des Antriebsmotors (25; 25 ') vom zweiten Hubantrieb (22; 22 4 ) dergestalt vorge- 
sehen sind, dass mit Erreichen der Ubernahme- bzw. Ubergabestellung oder Transportstel- 
lung der Antriebsmotor (25; 25 c ) vom zweiten Hubantrieb (22; 22 6 ) abschaltbar ist. 

15 6. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Antriebsmittel am Aufhahmetisch (6) und der Mitnehmer am Mast (7) angeordnet 
sind. 

7. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
20 dass das Antriebsmittel am Mast (7) und der Mitnehmer am Aufhahmetisch (6) angeordnet sind. 

8. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Antriebsmittel durch wenigstens ein angetriebenes Antriebsrad (23, 23'), wie Reib- 
rad, Zahnrad oder Zahnscheibe, gebildet ist. 

25 

9. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Mitnehmer durch wenigstens ein Zugmittel (19; 26; 64), wie Riemen, Kette oder 
Seil und dgL, des ersten, zweiten Hub- oder eines Hilfsantriebes (14; 22; 61) oder wenigstens 
eine am Aufhahmetisch (6) oder Mast (7) zwischen einem MastfuB (8) und einem Mastkopf 

30 (15) befestigte Zahnstange oder wenigstens ein am Mast (7) zwischen einem MastfuB (8) und 
einem Mastkopf (15) feststehend gespanntes Zugmittel, wie Zahnriemen oder Kette, gebildet 
ist 
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10. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Antriebsmotor (25') vom zweiten Hubantrieb (22') am Aufhahmetisch (6) angeord- 
net ist. 

5 1 1 . Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Antriebsmotor (25) vom zweiten Hubantrieb (14) auf einem Fahrwerk (9) der 
Transportvorrichtung oder am Mast (7) angeordnet ist. 

12. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
10 dass dem Aufhahmetisch (6) auf Hohe der Ubernahme- bzw. Ubergabestellung ein erster 

Sensor und auf Hohe der Transportstellung ein zweiter Sensor zugeordnet ist und dass die 
Sensoren durch Endlagenbegregrenzungsschalter (57) gebildet sind. 

13. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
15 zeichnet, dass der zweite Hubantrieb (22) ein im Bereich des MastfuBes (8) angeordnetes 

Antriebsrad (23), ein im Bereich der Mastspitze (15) angeordnetes Umlenkrad (24) und ein 
uber das Antriebs- und Umlenkrad (23 , 24) gefuhrtes, mit dem Aufhahmetisch (6) verbunde- 
nes und uber einen zweiten Antriebsmotor (25) antreibbares Zugmittel (26) umfasst. 

20 14. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Antriebsmotor (25, 25 c ) fur den Aufhahmetisch (6) und der Antriebsmotor 
(18) fur die Hubplattform (5) unabhangig voneinander ansteuerbar sind. 

15. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
25 zeichnet, dass der Antriebsmotor (25, 25 c ) fur den Aufhahmetisch (6) und der Antriebsmotor 

(18) fur die Hubplattform (5) synchronisiert, insbesondere elektrisch und/oder mechanisch 
gekoppelt sind. 

16. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekeruv- 
30 zeichnet, dass der Aufnahmetisch (6) in seiner Transportstellung und/oder Ubernahme- bzw. 

Ubergabestellung mittels einer Haltebremse, insbesondere einer elektromagnetischen Ar- 
beitsstrombremse, arretierbar ist. 
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17. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Hubplattform (5) in ihrer eingestellten Relativlage am Mast (7) mittels ei- 
ner Haltebremse, insbesondere einer elektromagnetischen Arbeitsstrombremse, arretierbar ist. 

5 18. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 6 oder 1 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Antriebsmotor (25, 25') fur den Aufhahmetisch (6) und/oder der An- 
triebsmotor (1 8) fur die Hubplattform (5) die Haltebremse aufweist. 

19. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
10 zeichnet, dass der erste Hubantrieb (14) ein im Bereich des MastfuBes (8) angeordnetes, ers- 

tes Antriebsrad (16), ein im Bereich der Mastspitze (15) angeordnetes, erstes Umlenkrad (17) 
und ein uber das Antriebs- und Umlenkrad (16, 17) gefuhrtes, mit der Hubplattform (5) ver- 
bundenes und liber einen ersten Antriebsmotor (18) antreibbares, erstes Zugmittel (19) um- 
fasst und dass am Aufnahmetisch (6) ein zweites Antriebsrad (23 ') und zu dessen beiden Sei- 
15 ten zweite Umlenkrader (56) drehbar gelagert sind und das Zugmittel (1 9) uber das zweite 
Antriebsrad (23 c ) und die zweiten Umlenkrader (56) gefuhrt ist. 

20. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 9, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Zugmittel (19) das zweite Antriebsrad (23') mindestens vim 180° umschlingt. 

20 

21. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der erste Hubantrieb (14) ein im Bereich des MastfuBes (8) angeordnetes, ers- 
tes Antriebsrad (16), ein im Bereich der Mastspitze (15) angeordnetes, erstes Umlenkrad (17) 
und ein uber das Antriebs- und Umlenkrad (16, 17) gefuhrtes, mit der Hubplattform (5) ver- 

25 bundenes und uber einen Antriebsmotor (18) antreibbares, erstes Zugmittel (19) umfasst und 
ein Hilfsantrieb (61) am Mast (7) vorgesehen ist, der ein im Bereich des MastfuBes (8) ange- 
ordnetes, zweites Antriebsrad (62), ein im Bereich der Mastspitze (15) angeordnetes, zweites 
Umlenkrad (63) und ein uber das Antriebs- und Umlenkrad (62, 63) gefiihrtes, uber den ers- 
ten Antriebsmotor (18) antreibbares, endloses, zweites Zugmittel (64) aufweist, und dass am 

30 Aufhahmetisch (6) ein drittes Antriebsrad (23 ') und zu dessen beiden Seiten dritte Umlenk- 
rader (56) drehbar gelagert sind und das zweite Zugmittel (64) liber das dritte Antriebsrad 
(23 6 ) und die dritten Umlenkrader (56) gefuhrt ist. 
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22. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dass die parallel zum Mast (7) verlaufende Linearfuhrung (58) zwischen dem Aufhahmetisch 
(6) und der Hubplattform (5) angeordnet ist. 

23. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dass die parallel zum Mast (7) verlaufende Linearfuhrung am Mast (7) angeordnet und so- 
wohl der Aufhahmetisch (6) als auch die Hubplattform (5) mit Fuhrungsorganen (11,12, 20, 
21) auf der Linearfuhrung am Mast (7) gefuhrt ist. 

24. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, 
dass der Hubtragrahmen (46) plattenformig ausgebildet ist und die Hubplattform (5) im We- 
sentlichen vollflachig uberdeckt. 

25. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Aufhahmetisch (6) neben einem Hubtragrahmen (46) noch einen Hubrost 
(53) umfasst. 

26. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Aufhahmetisch (6) einteilig ausgebildet ist und dessen Hubtragrahmen (46) und 
Hubrost (53) starr miteinander verbunden sind. 

27. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Aufhahmetisch (6) mehrteilig ausgebildet ist und dessen Hubtragrahmen (46) und 
Hubrost (53) xiber zwischen diesen angeordnete Kupplungsvorrichtungen (68) mit jeweils 
zwei ineinander greifenden, losbaren Kupplungsteilen (73, 74) miteinander verbunden sind. 

28. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Hubrost (53) etwa rechteckformig ausgebildet ist und einen umlaufenden Rahmen 
und sich zwischen zwei Rahmenteilen in Ausfahrrichtung der Teleskopschubarme (33) mit 
Abstand parallel nebeneinander in einer Ebene erstreckende Tragstabe (55) umfasst. 

29. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 28, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Hubtragrahmen (46) durch einen umlaufenden Rahmen gebildet und der Hubrost 
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(53) innerhalb dieses Rahmens angeordnet ist und dass die Durchbriiche (47) durch den Hub- 
rost (53), insbesondere den auBersten Tragstabe (55), auf einander zugewandten Seiten be- 
grenzt sind. 

5 30. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Hubtragrahmen (46) zwei frei vorkragende Tragarme (70) umfasst, zwischen denen 
der Hubrost (53) angeordnet ist, wobei der Hubrost (53) mit seinen auBersten Tragstaben (55) 
die voneinander durch den Hubrost (53) getrennten Durchbriiche (47) auf einander zugewand- 
ten Seiten begrenzt und den Abstellplatz fur das Ladehilfsmittel (30) umfasst. 

10 

3 1 . Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Hubrost (53) eine oder beide Durchbruche (47) ausbildet und dass seine jeweils be- 
nachbarten Tragstabe (55) und Teilabschnitte seines umlaufenden Rahmens die Durchbruche 
(47) allseitig begrenzen. 

15 

32. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass auf der Hubplattform (5) ein Auflagegestell (40) mit der von ihm ausgebilde- 
ten, horizontalen Auflageflache (3 1) fur das Ladehilfsmittel (30) angeordnet ist, das mehrere 
mit Abstand parallel nebeneinander in einer Ebene liegende Stutzauflagen (41) umfasst und 

20 den Abstellplatz ausbildet, wobei der Abstand zwischen benachbarten Stutzauflagen (41) 
geringfugig groBer ist als die Breite der Tragstabe (55). 

33. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, 
dass zwischen den beiden Teleskopschubannen (33) eine parallel zu deren Langserstreckung 

25 verlaufende Langsfordereinrichtung (66) angeordnet ist, die wenigstens einen Endlosforderer 
(67) umfasst und die Auflageflache (31) ausbildet. 

34. Rechnergesteuerte Transportvorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Hubplattform (5) und der Aufnahmetisch (6) gegeniiber einem Ein- bzw. 

30 Auslagerungsort in der Vorzone am Ende einer Regal gasse (2) fur die Transportvorrichtung 
positionierbar und die Hubplattform (5) in einer von einem Rechnersystem vorgegebenen 
Sollposition und der Aufnahmetisch (6) relativ zur Hubplattform (5) in einem festen Abstand 
gehalten sind und dass dem am Aufnahmetisch (6) abgestellten, ersten Ladehilfsmittel (30) 
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eine in der Vorzone angeordnete Beschickungs- und Entnahmevorrichtung und dem auf der 
Hubplattform (5) abgestellten, zweiten Ladehilfsmittel (30) die Lastaufhahmevorrichtung 
(32) zugeordnet ist. 
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